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Переваги поскладового розпізнавання 
мовлення

 Розпізнавання більш довгих 
мовленнєвих одиниць надійніше

 Вирішення проблеми включення нових 
слів у словник

 Вирішення проблеми розпізнавання 
слів з великого за обсягом словника



Алгоритми сегментно-складового 
розпізнавання

 Алгоритми на основі ПММ
 Нейромережевий алгоритм
 Алгоритми побудови розв’язків у 

просторі станів



Структура системи поскладового 
розпізнавання на основі СММ

Мовленневий сигнал

Виділення ознак

Лінгвістична 
модель мови

Система розпізнавання фонем на 
основі ПММ

Побудова решітки складів

Фонетична 
модель мови

Пошук слів

Слово



Нейромережеве поскладове розпізнавання

Мовленневий сигнал

Виділення ознак

Навчання НМ

Побудова системи нейромереж для 
розпізнавання

Інтерпретація виходів НМ

Символьний аналог МС



Алгоритми побудови розв’язків у просторі станів 
задачі сегментно-складового розпізнавання

О
бр

об
ка

 М
С Обчислення  параметрів МС

МС

Знаходження меж МС

Сегментація МС

ССЗ МС

ССП МС

Інфо

DSL3 DSL4DSL2Формування словника МО

Схема навчання



Алгоритми побудови розв’язків у просторі станів 
задачі сегментно-складового розпізнавання

Схема розпізнавання

С
ло

ва
ни

к

Обробка МС

Сегментація МС

Евристичний алгоритм 
побудови ЕТП

СЧЗ МС

ССЗ МС

Інфо

SL4

SL3

SL2

МС

Символьний 
аналог МС



Основні типи помилок 
при поскладовому розпізнаванні

 Тип “Заміна” – замість одного складу 
система розпізнала інший склад

 Тип “Вставка” – поява в потоці складів, 
котрих не було у вихідному мовленні

 Тип “Видалення” – випадок пропуску 
складу, який присутній у вихідному 
мовленні



Дякую за увагу!Дякую за увагу!

e-maile-mail: 2sol@ukr.net: 2sol@ukr.net
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